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OPIS TECHNICZNY

Branza: Tymczasowa organizacja ruchu
Nazwa zadania: Remont mostu nad rzekg Bobr w ciggu drogi krajowej nr 27

w km 40+524 w miejscowosci Nowogrod Bobrzanski

Inwestor: GDDKIiA Oddziat w Zielonej Goérze

ul. Bohaterow Westerplatte 31
65-950 Zielona Géra

Podstawa opracowania:

1.

2
3.
4

—

umowa na prace projektowe nrl-1/113/2018 z dnia 01.08.2018 r.,

wizja lokalna dokonana w sierpniu 2018 r.,

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (t.j. Dz.U. 2018.1990),
Rozporzgdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administraciji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakdw i sygnatdw drogowych (Dz.U.02.170.1393
zpdin. zm.),

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r. w sprawie
szczegotowych warunkdw technicznych dia znakdw i sygnatdw drogowych oraz
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania
na drogach (Dz. U.03.220.2181 z pdzn. zm.),

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkdw zarzgdzania ruchem na drogach publicznych oraz

wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (t.j. Dz. U. 2017.784).

. Zakres opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt czasowej organizacji ruchu

na czas remontu mostu nad rzekg Bobr w ciggu drogi krajowej nr 27 w km 40+524

w miejscowosci Nowogrod Bobrzanski.

Celem niniejszego projektu jest opracowanie oznakowania robot

prowadzonych na moscie przy zajeciu potowy przekroju drogi.

Lokalizacje przedsiewziecia przedstawiono narys. 1.0.

2. Stan istniejgcy

Droga krajowa nr 27 jest drogq jednojezdniowq dwukierunkowq.

Remont mostu nad rzekg Bobr w ciggu drogi krajowej nr 27 w km 40+524 w miejscowosci
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Na odcinku obejmujgcym obiekt mostowy nawierzchnia drogi jest bitumiczna,
a szeroko$¢ drogi wynosi 7,0 m. Po obu stronach drogi wystepujg chodniki o szerokosci
1.5 m.

Przedmiotowy odcinek drogi jest prosty i w catosci zlokalizowany w obszarze
zabudowanym. Natezenie ruchu wynosi 5154 pojazdéw/dobe (wedtug GPR 2015).

3. Opis przyjetych rozwigzan

Przyjeta technologia robét mostowych wymaga zamkniecia potowy przekroju
drogi wraz z chodnikiem i wprowadzenie ruchu wahadtowego. Wykonawca robot
zapewni dla ruchu pas jezdni o szerokosci nie mniejszej niz 3,0 m.

Strefa robdt po stronie zachodniej zaczyna sie kilkanascie metrow
za skrzyzowaniem drogi krajowej nr 27 z ulicami Generata Waltera i Nadbrzeznej,
natomiast po stronie wschodniej siega skrzyzowania z ulicami Mtynskg i Koscielng.
Lokalizacja robdt w centrum miasta i w bezposrednim sgsiedztwie skrzyzowan stanowi
duze utrudnienie w ruchu. Najwiekszy problem z wtgczeniem sie do ruchu bedg miaty
pojazdy na wlotach podporzgdkowanych, czyli na wlotach ulic Generata Waltera,
Nadbrzeznej, Mtynskiej i Koscielnej. Z tego tez wzgledu w godzinach dziennych, czyli
od godziny 6.00 do godziny 22.00 ruch bedzie sterowany recznie i bedzie obejmowat
rowniez wloty podporzgdkowane. W godzinach nocnych ruch bedzie sterowany
sygnalizacjqg swietlng.

Lasieg strefy robdt dodatkowo wymusza zamkniecie dwodch przejsc
dla pieszych.

Za wlotem ulic Generata Waltera i Nadbrzeznej na drodze krajowej znajduje
sie przejscie dla pieszych wyposazone w azyl. Przejscie to zostanie na czas robot
zlikwidowane, a piesi zostang przekierowani na przejscie na sgsiednim skrzyzowaniu
(na wlocie drogi wojewoddzkiej nr 289/ul. Pocztowa). Likwidacja przejscia dla pieszych
zwiekszy przepustowos¢ skrzyzowania. Ponadto z uwagi na przejezdnos$¢ konieczna
jest czasowa likwidacja wyspy azylu w osi drogi krajowej nr 27. Szerokos¢ pasa ruchu
na przewigzce bedzie wynosita 4,5 m.

Z uwagi na zasieg strefy robdt po zachodniej stronie mostu zostanie czasowo
zamkniete przejscie dla pieszych na drodze krajowej nr 27 przed wlotem ulic Mtynskiej
i KoScielnej. Piesi bedg mogli przechodzi¢ przez jezdnie w obrebie skrzyzowania
na zasadach ogdlnych z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci.

Szczegdty oznakowania robét zostaty przedstawione na rysunkach:

Remont mostu nad rzekg Bobr w ciggu drogi krajowej nr 27 w km 40+524 w miejscowosci
Nowogrdd Bobrzanski
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Rys. 2 obejmuje organizacje ruchu na czas prowadzenia prac na prawej potowie
mostu. Ruch pojazdéw bedzie sie odbywat wahadtowo. Ruch pieszy zostanie
skierowany na chodnik wzdtuz lewego pasa ruchu.

Rys. 3 obejmuje organizacje ruchu na lewej potowie mostu. Ruch pojazdéw bedzie sie
odbywat wahadtowo. Ruch pieszy zostanie skierowany na chodnik wzdtuz prawego
pasa ruchu.

Rys. 4 i 5 stanowig schematy oznakowania robdét na czas wykonywania korekty
oznakowania poziomego, kiére wykracza poza wydzielone strefy robdt lub jest
mozliwe do wykonania po usunieciu wygrodzenia stref robot.

Schemat 5 obejmuje rdowniez organizacje ruchu na czas demontazu azylu
dla pieszych.

Obliczenie cyklu pracy T dla sygnalizacji wahadtowej

Latozenia:
Sygnalizacja $wietlna bedzie dziatata w godzinach 22.00-06.00, wedtug syntezy
wynikdw GPR 2015 na drogach klasy GP ruch nocny stanowi 11,8 % SDR
predkos¢ ewakuaciji Ve=40km/h=11,1 m/s
natezenie ruchu w godzinie szczytowej na pasie ruchu

Q1=Q2=31E/h

Srednia dtugo$¢ pojazdu dL=10m

czas dojazdu ta=0s
czasy frwania sygnatu: z6tego tz=3s
czerwonego z zottym tzcz=1s

szeroko$¢ pasa ruchu pozostawionego dla ruchu w=30m
odlegto$¢ miedzy liniami zatrzyman L=246 m
Obliczenia:

Natezenie nasycenia pasa ruchu S = 525 x w = 1575 E/h

_ L+dL _

Czas ewakuacii pojazdow te =245

Ve

Czas miedzyzielony tm=t:+te—1ta =275

Stopnie nasycenia pasdw ruchu yi = y2:%= 0,02

Suma stopni nasycenia Y =y1+y2=0,04
Czas tfracony w cyklu trac =2 (tm—=1) =525
Minimalna dtugos¢ cyklu Tmin = % =555
Optymalna dtugos¢ cyklu Topt = 15”%‘;“’ =87s

Remont mostu nad rzekg Bobr w ciggu drogi krajowej nr 27 w km 40+524 w miejscowosci
Nowogrdd Bobrzanski



Pracownia Projektowa MiD Marcin Dudek

Dtugos¢ cyklu Trin <T< 1,5 Topt
T=88s
Dtugosc sygnatu zielonego jednejfazy Gi1= G2 = % (T—thrac)-1=175s
0 23 26 43 44 88

0 69 70 87 88

4. Zasady oznakowania

Do oznakowania nalezy stosowac znaki o symbolach, wymiarach i kolorystyce
zgodnych z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003 r. Wszystkie znaki
zastosowane do oznakowania rob ot powinny by< wykonane z folii odblaskowej typu
Il owymiarach zgodnych zgrupg wielkosci ,duze” w nienagannym stanie
technicznym.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za stan i kompletnos¢ oznakowania.

5. Termin prowadzenia robét

Planowany termin wprowadzenia czasowej organizacijiruchu 01.04.2019 - 31.10.2019r.

pracowat:

mgr Mateusz Dudek
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CZESC RYSUNKOWA
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Rys. 1.0 Orientacja skala 1:25000

zrédto: openstreetmap.org
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